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Resumo:

Com a evolucdo das redes de comunicacdo como meio de interagdo entre pessoas, processos e maquinas, cada
vez mais a tecnologia ethernet vem se destacando como base de novas concepcdes. O EtherCAT® nasceu neste
contexto, onde pequenos ajustes no modo de operacdo permitiram o controle de processos de forma
deterministica.

Toda rede EtherCAT® necessita obrigatoriamente de uma estacdo de controle, um mestre, um concentrador,
alguém que comande o envio e receba as informacdes. A falha deste dispositivo pode inviabilizar toda a
comunicacgéo nesta rede.

Com o objetivo de propiciar redundancia de operacdo da rede EtherCAT®, a presente dissertacdo de mestrado
propfe uma arquitetura inédita para viabilizar a toleréncia as falhas a partir da utilizacdo de duas estacGes de
controle (mestres) disponiveis em segmentos de rede diferentes para controlar um Unico processo.

Para implementacdo da proposta foram empregados dois nés de rede operando como um arbitro de referéncia
(denominado no trabalho de Referee Coupler), monitorando em tempo real o estado da rede e redirecionando o
controle para o mestre do outro segmento. Para tanto foi modificada a l6gica programavel de um né escravo em
uma rede EtherCAT® para assumir, além de suas tarefas convencionais, a funcdo de Referee Coupler. Para
implementacdo da proposta foram empregados kits de desenvolvimento EtherCA T® em logica programavel
com o desenvolvimento de cddigos em VHDL.

Seguindo requisitos de engenharia para comutacdo destes segmentos, a arquitetura proposta permitiu
chaveamentos de no maximo 2ms.

Por fim, de posse de um sistema de medicdo calibrado, resultados de medi¢cdes foram levantados e
comprovaram a robustez da solugdo concebida em comparacéo as especificagdes-meta diagnosticadas.

Palavras — Chave: EtherCAT®, Confiabilidade, Redundancia.




