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Resumo: 
 

O presente trabalho visa o estudo e desenvolvimento de um sistema háptico de direção 
veicular voltado para simuladores. Para a realização dos ensaios, o protótipo é integrado com um 
ambiente de simulação desenvolvido por terceiros e amplamente voltado para uso profissional. A 
fidelidade dos estímulos gerados pelo sistema de direção é confrontada com modelos previamente 
levantados por estudos e artigos científicos. As reações também serão mensuradas e comparadas 
com as saídas obtidas do software de simulação. Ao término do trabalho é possível visualizar 
diretrizes que auxiliam no desenvolvimento e avaliação de novos modelos de sistema de direção 
veicular. 
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